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YLEISTA FINNPARKISTA



Ceinnparx Finnpark

* Noin 50 pysakoinnin ammattilaista
» Perustettu 1970, omistaja Tampereen kaupunki

» Finnpark omistaa 7 pyséakdintitaloa ja operoi >20 kohdetta ympari Suomen +
Tampereen kadunvarsipysakointia

» Finnpark on kehittanyt pysakoinnin jarjestelmia ja palveluita yli 20 vuotta
— Pysé&kdinnin rakentaminen ja operointi
— Palvelukehitys ja asiantuntijapalvelut
— Ratkaisut kaikkiin pysakaéintimuotoihin

« Liikevaihto 28,5 M€ (2019)
4 5M puominavausta &
6,1M korttimaksutapahtumaa vuosittain
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YLEISTA PYSAKOINNISTA
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Pysakoinnin peruskomponentit
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Cpsmy Pysakainti on ICT:4

Pysakointi on tietointensiivinen ICT-toimiala

*Kulunvalvonta ja tunnistusmenetelmat (LPR, RFID, NFC,...)
*Asiakasryhmd- ja kiintionhallinta

*Dynaaminen opastus

*Joustavat ja monipuoliset maksuvaihtoehdot

*Verkotetut jarjestelmat

*Etdoperointi ja -valvonta, pilvipalvelut

*Sopimushallinta ja laskutus

*Pysakointiasiakkaiden WWW-palvelut
*Pysakointi-informaation tuottaminen ja julkaiseminen

-> Skaalautuvuus, monistettavuus, konfiguroitavuus, etavalvonta



C einnPAarK Pysakoinnin palvelutasot

opastuspalvelut mobiilipalvelut ennakkovaraus

verkkopalvelut P_alvelut sopimushallinta

laskutus palveluinnovaatiot verkkokauppa

tietorajapinnat
kulunvalvonta tariffit

P-tietojarjestelmat " '
asiakasryhma- maksujarjestelmat

hallinta tunnistusmenetelmat kiintionhallinta

tunnistuslaitteet maksulaitteet

opasteet
P-infra

palvelimet lipukeautomaatit
tietoverkot




 innpapic Pysdkdinnin operointi

. Tampere Seinéjoki
Omat P-laitokset - P-Anttila - P-Torikeskus
. P-Tulli . Matkakeskus, VR
. . P-Asema Lahti
‘/ 1 974 P'Antt| Ia . P-Hameenpuisto . Rautatieasema, VR
. P-Koskikeskus Helsinki
v' 1983 P-Asema - P-Frenckell - P-Torkkeli
) . P-Plevna . P-Autotalo
v 1987 P-Tulli «  TAYS alue (11 aluetta +
. ) lipukeautomaatit) Yhteensa yli 16 000 autopaikkaa
v' 1990 P-Hameenpuisto + P-Tulintori
. P-Tullintorin kansi
v’ 2003 P-Frenckell - P-Duo
. P-Hamppi
v 201 2 P-Hampp| . P-Kosken parkki
. P-Pellavan Parkki
v 201 2 P-Noutoparkk| . P-Technopolis Yliopistonrinne
. Tampereen kaupungin
v 2020 Ku nto katu kadunvarsipysakdinti
. F-Medi KOy piha-alue
Rautatieaseman ulkoalueet @




 innpapic Pysakdinnin kehittaminen

Pysakoinnin kehittamisen yleisia periaatteita

* Asioinnin helppouden ja asiointikokemuksien parantaminen
* Pysakoivien asiakkaiden saumaton palvelu- ja opastusketju
— Sahkoiset palvelut tukemaan asiointia

— Opastus kotoa palveluita lahella oleviin pysakointilaitoksiin ja edelleen
palveluihin

— Opastus takaisin ajoneuvolle ja ulos pysakointilaitoksesta ja
kaupunkikeskustasta

* Ajantasaisen informaation hyddyntaminen kaikissa toiminnoissa ja palveluissa
*  Pysakoinnin palveluiden integrointi muihin ympardiviin palveluihin -
palveluekosysteemi

* Ohjelmistoperusteiset pysakointiratkaisut korvaamaan laiteperusteisia
ratkaisuja
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PYSAKOINNIN
AJANTASAINEN TILANNEKUVA



C einnPapic Pysakaointitiedon hallinta

(Pysakointi)tiedon hallintaan liittyvia haasteita

* Tieto on hajallaan eri jarjestelmissa
* eri jarjestelmatoimittajat
* erityyppiset tietorajapinnat

* Tarve valittaa tietoa jarjestelmilta toisille
* omiin ja ulkopuolisiin jarjestelmiin
* reaaliajassa
* yhdistettyna eri tietolahteista

* muokattuna vastaanottajan tarvitsemaan muotoon
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Pysakoinnin tilannekuva

Ajantasaisen pysakointitiedon visualisointi
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PYSAKOINNIN JALANKULKUOPASTUS



(Z,.-’nnpgp,( SPOT Your Car

Pysakointitalosi viides tahti ####»

Spo

FIVE STAR PARKING

Paras digitaalinen opastusjarjestelma Euroopassa 2013 (Viscom)
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Ceinneark SPOT Your Car -helppokayttdisyys

1. Nyt lipuketta tai korttia lukijassa Asiakkaalle ndkymdton taustajdrjestelmda:

Huom: Rekisteritunnuksen manuaalinen a) Lipukkeen/kortin tunniste ldhetetddn

syottaminen on estetty yksityisyyden- taustajédrjestelmdlle
suojan turvaamiseksi.

b)  Tunniste yhdistetddn ajoneuvon

2. Ndet opastusndytdssa animoidun reitin _ _ o o
identiteettiin ja edelleen sen sijaintiin

ajoneuvollesi
r—" —
@ nippiimisto @ .
Reaaliaikainen lilkenne-
telematiikkatiedon
hallinta
) Rekisteritunnus
Ajoneuvan sijainty
"‘y Autam. Autorm, =4

@ — . !
p o e e — ajoneuvo- ajoneuvao-
Kayttdja Opastusnayttd

seuranta tunnistus

= | Korttilukija & o pysikaintijarjestelma




Ceinnear SPOT Your Car -taustajarjestelma

Kohteita ja reitteja voidaan lisata ja muokata helppokayttdisessa karttapohjaisessa
kayttoliittymassa.

Reittiverkosto ja kohteet
rakennetaan erityyppisten
reittipisteiden ja niita

[

Point Options for 2232

. o | Display - ]

yhdistavien reittiviivojen avulla. cesE T Al

Elevator iy

] . . L L E=calator y
Eri tasoilla olevia reittipisteita Stairs

voidaan yhdistaa portailla ja Exit L

hisseill4 ja pisteille voidaan | Heriioparité eteifiren 15

maaritella erilaisia ominaisuuksia. Rotation: 70°

L

| Display (General) il

Muutokset paivittyvat
automaattisesti jokaiseen
jarjestelmaan kytkettyyn
opastusnayttoon.

[ Delete ] [ Save & Close ]
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PYSAKOINTIDATAN JULKAISEMINEN



C rinneark Pysakointitiedon julkaiseminen

» Pysakointitiedolla tarkoitetaan tassa yhteydessa pysakoinnin saavutettavuustietoa

— ominaisuustietoa pysakadintikohteista ja niiden palveluista (staattinen tieto): nimi, sijainti, kapasiteetti,
maksutavat, aukioloajat, tariffit...

— reaaliaikaista varaustilannetietoa (dynaaminen tieto), trendit, ennusteet

« Kattavalle pysakointidatalle on ilmentynyt jonkin verran kysyntaa seka kotimaassa etta
ulkomailla

» Pysakoéintiala Suomessa on pirstaloitunut lukuisille eri operaattoreille

» Finnpark on ottanut vapaaehtoisesti roolin pysakaintiin liittyvan tiedon integraattorina ja
valittajana

» Tietoa valitetaan eri tahoille seka avoimena datana etta maksua vastaan



C rinneark Pysakointitiedon julkaiseminen
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 innpapic Datex Il -tiedonjulkaisu

* Datex Il on eurooppalainen liikenteen ajantasaisen tilannetiedon valittamiseen tarkoitettu standardi
* Sisaltéesimerkkeja: liikennemaarat, tietyot, odottamattomat hairidtilanteet, matka-aikatiedot
* Ajantasainen pysakointitilanne laajennuksena

— Kohdetiedot kaikista pysakointimuodoista
— Ajantasainen saavutettavuustieto
*  Finnpark julkaisee pysakointitietoa Datex II-muodossa
— Omien kohteidensa tietoja
—  Finnpark toimii my6s pysakointidatan integraattorina eli julkaisee myds kumppaniensa tietoja
* Tieto paatyy lopulta autoilijoille erilaisten liikenneinformaationjarjestelmien ja
ajoneuvonavigaattoreiden kautta.
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KADUNVARSIPYSAKOINTI



© innpanic Ajantasainen varaustilanne

Ajantasaista kadunvarsipysakoinnin varaustilannetta hyddyntavat

. Pyséakadintioperaattorit jotka rakentavat tietoisuutta operationaalisen
paatdksenteon tueksi pysakoinnin hallinnassa

. Autoilijat jotka hakevat ajantasaista liikennetietoa muuttuvista opasteista,
internetin liikennetietopalveluista ja mobiilisovelluksista

. Pysakoinnin tarkastajat jotka kohdentavat valvontaa ruuhkaisille alueille

Monissa kaupungeissa keratdan kadunvarsipysakoinnin varaustilannetietoa kayttamalla
paikkakohtaisia verkotettuja sensorilaitteita
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PYSAKOINNIN VALVONTA



C rinnPrark Pysakoinnin valvonta

Lipukemaksu-
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Mobiilimaksu-
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Pysakoinnin valvontasovellus

* Soveltuu erityisesti pysakdinnin
mobiilimaksamisen valvontaan
kaupungeissa, joissa on useampia
maksuoperaattoreita

* Tiedot aktiivisista pysakodinneista
haetaan useista eri tietokannoista ja
kootaan yhteen nakymaan

* Tietoja voidaan hakea myos
asukaspysakoinnin tai yksityisen
pysakoinnin tietokannoista

* Tiedot esitetaan reaaliaikaisena
listana, jota pysakoinnin tarkastaja
voi suodattaa erilaisilla kriteereilla

e  Erittain helppokayttoinen,
tarkastajat olleet hyvin tyytyvaisia

®e000 Sonera LTE 13.14 ¥ % 69 % HN» 0000 Sonera LTE 14.13 v % 61%
parkingdata.finnpark.fi
€ parkingdata.finnpark.fi | = o B -—
irjai Operaatt Vyohyk Hak
Tampere u Alkukirjain peraattori yohyke aku

| Kaikki A-C D-F (G-l| J-L M-l

Alkukirjain  Operaattori  Vydhyke  Haku

304 kpl G|H|I
Vyéhyke: Vydhyke2 29 kol
AEY601 Kéynnissé: 0 h 4 min G- ()| | Easypark () P
Jaljella: 0 h 32 min @
Vyohyke: Vyohyke1 Vybhyke: Vyohyke3
AGU251 Kaynnissa: 1 h 8 min GGU795 Paittynyt 0 h 12 min sitter@
Jaljelld: 0 h 51 min e
Vyohyke: Vyohyke1
Vydhyke: Vybhyke2 GHI490 Kéynnissd: 0 h 14 min
AlC423 Kaynnissa: 0 h 23 min Jiljelld: 1 h 36 min (e:]
Jaljella: 2 h 46 min g
Vyohyke: Muut
Vydhyke: TAYS GHT525 Kéynnissa: 0 h 37 min
AMZ982 Kaynnissa: 4 h 16 min Jaljelld: 0 h 46 min @
Jaljella: 2 h 43 min e
Vyohyke: TAYS
Vydhyke: Vybhyke2 GIX333 Kéynnissa: 1 h 28 min
AOI720 Kaynnissi: 1 h 52 min Jaljelld: 0 h 40 min (e:)
Jiliell: 0 h 7 min -~
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OPTINEN HAHMONTUNNISTUS
AJONEUVOLASKENNASSA



C einnPari Optinen hahmontunnistus

- Toteuttaa ajoneuvolaskennan ulkoalueilla
hyodyntamalla yleisvalvontakameroiden
kuvia ja optista hahmontunnistusta

« Tuottaa tulostietona ajoneuvojen maaran
tarkastellulla alueella

- Tulostieto ei ole absoluuttisen tarkkaa,
mutta riittavaa kategorisen opastustiedon
esittamiseen

* Voi hyddyntaa useiden eri kameroiden
kuvia samalta pysakointialueelta

« Sopeutuu erilaisiin saa- ja
valaistusolosuhteisiin

« Skaalautuu hyvin muutaman p-ruudun

kohteista suuriin satojen p-ruutujen
pysakointikenttiin

 Lahes kajoamaton menetelma: vaatii
kameran, sahkoa ja tietoliikenneyhteyden




C einnPAarK Optinen hahmontunnistus
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C einnPari Optinen hahmontunnistus
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CASE: KIVISYDAN - OULU



Crinnpark Kivisydan

 QOulun maanalainen keskitetty
pysakointiratkaisu

» 905 autopaikkaa
* http://oulunpysakointi.fi/kivisydan/
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Finnparkin toimittamat pysakainti-, opastus- ja maksuratkaisut

1.

2.

Designa PM Abacus -pysakaintijarjestelma
Rekisterintunnistus ja RFID-tunnistus
Paikkakohtainen ajoneuvotunnistus ja -opastusjarjestelma
Henkilokohtainen reittiopastusjarjestelma autoilijoille
SPOT Your Car -reittiopastusjarjestelma jalankulkijoille

»  Kohdeopastus ymparoiviin kaupunkikohteisiin

»  Opastus takaisin omalle ajoneuvolle

SPOT Monitor - Pysakainnin ajantasainen tilannekuva

Kivisydan
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loa kohdeopastukseen!

Rekisteritunnuksesi on

KARTALLA KOHDEALUETTASI
DIN DESTINATION PA KARTAN

YOUR DESTINATION ON THE MAP




Sevuraa rekisteritunnustasi!

Opasnéytét ohjaavat sinut nyt
valitsemaasi kohteeseen. Alla nGet
ensimmdisen opasteesi, eli
ensimmaisessd likenneympyrdssa
poistu ensimmaisesta littymasta.
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U rinnParKk Kivisydan

l = Muuttuva 55" opastendyttd (10kpl)
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I KIVISYDANG:

LOYDA AUTOSI PARKISTA
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PYSAKOINNIN MOBIILISOVELLUS



Ql—' iglgl=i=1={ 4

WORK & CO

=

1. Loydettavyys 2. Ennakointi ja 3. Saumattomuus 4. Jalkautuminen 5. Asiointi ja
sujuvuus palvelut



Q’p’nnpgp’( pysékc’iinnin monitoimija—alusta

P-paikkojen haltijat Autoilijat

Yritys Y

l - “:;_rzt‘j
\ , Yritys X

Mosvy

Enemmdn kuin parkkipalvelu

Moovy-alusta



Crinnpark Platform in parking - Architecture
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